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Yildizlar Arge ve MUhendislik Bursa Uludag Univeritesi Teknoloji Gelistirme Bolgesinde (ULUTEK)
Otomotiv MUhendisligi BOIUmU Doktor Ogretim Uyesi Ahmet YILDIZ ve yirmi yildir imalat
sektorinde ve son yillarda otomatik depolama sistemleri Uzerinde tecrUbeye sahip Makine
MUhendisi Osman Vural YILDIZ tarafindan ARGE ve Inovasyon tabanl bilimsel projeler
gelistirme ve bunlarn insanligin faydasina kazandirma misyonu ile kurulmustur.
Yildizlar Arge ve MUhendisilik dzellikle makine ve otomotiv sektorine yonelik bilimsel arastirma
ve gelistirme faaliyetlerinde bulunmak ve gelistirdigi projeleri devreye alarak firmalara katma
degeri yUksek danismanlik ve muhendislik destegi vermeyi amaclamaktadir.

Yildizlar Arge ve Muhendislik ayni zamanda, otomotiv, makine ve medikal sektérinde farkli
tipteki UrUnlerin depolanmasi icin akilll depolama ¢cozUmlerini anahtar teslim projeye
donuUstUrup tum sektorlerin hizmetine sunmaktadir. Bununla birlikte isletme ayni zamanda
depolama sistemlerine destek saglayacak otonom elekitrikli tastyicilar ve elektrikli araclar
Uzerinde de arastirmalarnni devam ettirmekte ve bu konularda da arge ve imalat faaliyetleri
gostermeyi planlamaktadrr.
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MAKINE TEORISI VE DINAMIGI ALANINDA
MATEMATIKSEL MODELLEME

TITRESIM VE YAPISAL/MODAL ANALIZ

ENEY DUZENEGI TASARIMI VE TESTLER

OTOMATIK DEPOLAMA SISTEMLERI



S
N

YILDIZLAR
HEN

ARGE & MUHENDISLIK

Proje Ortaklari

Tibitak-TOFAS/FIAT
TUBITAK-TEI

TUbitak-RENAULT

Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanhgi
(SANTEZ) Coskunoz Holding

Tubitak-Teydeb Orhan Holding

Ozel Kurulus Pilotcar

KOSGEB-Ozel Kurulus
\\

Proje Adi

5.Kapi Kinematiginin Tanimlanmasi ve Sicaklik Duyarl Gazli
Amortisor Gelistirilmesi

Gaz TUrbinli Motor Teknolojilerinin Gelistiriimesi,

TUBITAK 2244 GELECEGIN ARACLARINA YONELIK YENILIKCI
OTOMOTIV TEKNOLOJILERI GELISTIRILMESI

Mekanik Preslerde Kullaniimaya Uygun Bir SUre!in Degisken
Aktarma (CVT) Organinin Tasarimi ve Prototip Uretimi

Cift KUtleli Volanlar icin Sicak Sekillendiriimis Egrisel Yay Tasarm ve
Prototip imalati

Bir CVT Sisteminin Test DUzeneginin Kurulmasi, Kontrolu ve Analizi

OTONOM TOPRAK ALTI KATI GUBRELEME VE EKIM MAKINESI



Calisma Alanlan

» Makine Teorisi ve Dinamigi
»  Mekanizma Teknigi

» Sistem Dinamigi ve Kontrolu

» Dinamik Sistemlerin Modellenmesi ve Benzetimi
» SUrekli Degisken Aktarma Sistemleri

» Mekanik Titresimler ve Temel Kontrol Teorisi

» Tasit GUc Aktarma Sistemleri

» Coklu Sistemlerin Bilgisayar Destekli Dinamik Analizi

Kullanilan Bilgisayar Programilari
= MATLAB/Simulink,

» Matematica

»  ANsys

» Adams

» N|/Labview
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Doktora Tezi: TASITLARDA KULLANILAN ZINCIRLI BIR SUREKLI
DEGISKEN GUC AKTARMA SISTEMININ DINAMIK DAVRANISI ILE
KONTROLUNUN TEORIK VE DENEYSEL INCELENMESI

CVT Sistemleri Hakkinda..
» Zincirli/Kayish CVT
» Toroidal (Tam-Yarim) CVT

» Hidrolik CVT
» Konik CVT
» Elektrikli CVT




Zincirli/Kayish CVT

« SDA sistemleri icten yanmali, hibrit ve
elektrikli araglarda kullanilan gig¢
N aktarma organlandir.

MOTOR

ENGINE

Klasik disli sistemlerinin kullanildigl
sanziman sistemlerine gore %10-15
daha az yakit tUketimi, sessiz calisma
ve vites gecis sarsintilarinin
olmamasindan dolayi surus konforu
saglamasi baslica
avantajlarndandir.

i Ol pump

Farkl bircok sistemin bulundugu SDA
sistemlerinde bu tezin konusu olan
zincir esasl SDA incelenecektir.

Variator ~
: Torque converter

—T ', __Final drive reduction

'.‘ Drive shaft Ly 1%
‘ -—I : P4 Wheel J 3

L
- -

- i //
L] /
1@ #

/

Differential

\\



€ 2Fysinfids
A
a y &?
{ ~ =
I I ! I Dogrusal F(s+ds,t)
P2 Pz I Mesafe dlger
| F(s,t)
-! 2uFycosfyds
—-— ( e ez

Zincirdeki Gergi Kuvvetinin Degisimi
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Matematiksel Modelin Cozumu ve
Konfrol Programi
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Zincirli SDA Sisteminin Deneysel
Analizi ve Dinamik Modelin




Gelistirilen Labview Programlan

» Pure Dinamik
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Vites Gecgis Dinamigi
Sikistirma Oranina Verilen Basamak Girislerin

Vites Degisim Cevabina Eikisi
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Sekil 4.4. AS=0.1"e karsilik gelen giris kasnag: sikistirma basinet (a), cikus kasnagi
stkistirma basmet (b), cikis saft1 acisal hizi (c) ve yitkleme torku (d)



Vites Gecis Dinamiqgi

1. Sikistirma Oranina Verilen Basamak Girislerin Vites

Degisim Cevabina Eikisi
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Sekil 4.7. Swrasiyla AS=-0.05, AS=-0.1 ve AS=-0.15 karsilik gelen giris (a, c. ¢) ve cikig

(b.d.f) kasnag: sikistirma basinclan



SDA Ile Donatilmis Bir Elektrikli Aracin

Dinamik Analizi ve Kontrolu
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CVT Sisteminin Mekanik Preslere
Uygulanabilirliginin Incelenmesi
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Toroidal CVT Sisteminin Uretimi




